MODES DE MARCHE
ET D'ARRET

SECURITE MACHINE
AUTOMATION

SOLUTIONS D'AUTOMATISME INDUSTRIEL

Contexte industriel

llot de Production
Cellules de Production 1 et 2 Cellule de Production 3

Motion Control Pneumatique

Cellule de Cellule de
production 1 production 2

Centre d'usinage Plateau tournant Vérin pneumatique

Percages des Transport des Ejection des piéces
piéces piéces

NIVEAU DE SECURITE 2

NIVEAU DE SECURITE 1

NIVEAU DE SECURITE 1 : ACCES AL’ILOT DE PRODUCTION

I /| MARCHE EN FONCTIONNEMENT NORMAL | \

/ | ARRET DE SECURITE | \

SORTIESXTIO[1]1Q1Q2=0(1)

SORTIESXTIO[1]1Q1Q2=1(1)

SORTIESXTIO[1] Q3Q4 =1 (2
SORTIES XTIO[1] Q3Q4 =0(2) [11Q3Q 2)

RTIES XTI 1=1(3
SORTIES XTIO[2) Q1 = 0 (3) SORTIESXTIO[2] Q (3)

SORTIES XTIO [2] Q2= 0 (4) (BP ATU) + (INTER SECU TR10) PERTEARTIRI T =11

(1) Vers bornes (SF1+ SF2+)

SERVO DRIVE R88D
(2) Vers bornes (34) { \ / \

VARIATEUR DE
FREQUENCE (BP ATU/ &INTER
3G3 MX2 MOTION

SECUTR10/) & PLATEAU ROTATIF
(3) Vers borne (EMG) (BP REARMEMENT

-AXE LINEAIRE SMC APPUYER 2 FOIS)

LESH25RAJ

-AXE ROTATIF SMC LER 10K

(4) Vers voyant Réarmement \\\ / \—j

=
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NIVEAU DE SECURITE 2 : ACCES A LA CELLULE DE PRODUCTION 1 : CENTRE

D’USINAGE
I MARCHE EN FONCTIONNEMENT NORMAL \

/ | ARRET DE SECURITE l \ SORTIES XTIO[1]Q1Q2=1 (1)
SORTIES XTIO [1]Q1Q2=0(1) ‘

s
SORTIES XTIO [2] Q1=0(3)

SORTIES XTIO [2] Q1 =1 (3)

N SORTIES XTIO [2] Q2 = 1 (4)

P 4

SORTIES XTIO [2] Q2= 0 (4) .,

FLEXI LOOP
(Porte OU Glissiére ouvertes)

ARRET CYCLE

(1) Vers bornes (SF1+ SF2+)

SERVO DRIVE R88D
(3) Vers borne (EMG) ARRET NORMAL MARCHE NORMALE
-AXE LINEAIRE SMC
LESH25RAJ
-AXE ROTATIF SMC LER 10K VERORER DE SEGUINTE
FLEXI LOOP)/

Porte & Glissiére fermées
(4) Vers voyant Réarmement ( )

COMMANDE HMI
L ) 4

NIVEAU DE SECURITE 2 : ACCES A LA CELLULE DE PRODUCTION 2 : PLATEAU
TOURNANT

I MARCHE EN FONCTIONNEMENT NORMAL
/ | ARRET DE SECURITE ’ \ SORTIES XTIO[1] Q3Q4 =1 (2)
7% _8 8
= o
SORTIES XTIO [1] Q3Q4 =0 (2)
| | CONSIGNE VITESSE
PR e
DEGRADEE PAR NANOSCAN 3
LIMITEE A 15 Hz
(2) Vers bornes (3 4) BARRIERE DE SECURITE /ﬁ I
VARIATEUR DE FRANCHIE &
FREQUENCE ENTREE D'INIBITION
3G3 MX2 NON ACTIVEE
MARCHE DEGRADEE MARCHE NORMALE
BARRIERE DE SECURITE kﬂ/
DECOUEE &SRt CONSIGNE VITESSE PILOTEE PAR

HMI COMPRISE ENTRE 0 ET 50 Hz

A 4
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