ZONE

MOTION

FICHE API

[‘“JTOMAI\C‘U

£

T

'.EJ:
L

&y

[luaw

Confroleur axe rotatif Entrées
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Alimentation 24V /20A
Disjoncteur électronique 8 voie

Ref. 1252657
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Controleur axe rotatif Sorties
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Raccordements des entrées API

Pins automate (Eonnecteur .

contrdleur axe rotatif

%10.1 Bl

%10.2 B2

%I10.3 B3

%I10.4 B13

%I0.5 Capt. Inductif plateau

%I0.6 B10

%I0.7 B1l

%10.8 B9

%I0.9 B7

Connecteur
inspector P611

%10.10 103

%10.11 104

%10.12 |05

%10.13 106

L’alimentation des entrées de
'automate se fait via la borne COM.

CONTROLEUR AXE ROTATIF

;

INSPECTOR P611

Richard Martinez le 22/01/2026

Raccordements des sorties API

Pins automate

Connecteur
controleur axe rotatif

%Q0.0 P
%Q0.1 BK RLS
%Q0.2 A3
%Q0.3 A4
%Q0.4 A5
%Q0.5 A9
%Q0.6 Al13
%Q0.7 All
%Q0.8
%Q0.9

Pins carte 003256
BIT 00 Al2
BIT 01 ALIM TV
BIT 02 101 inspector P611

L’alimentation des entrées de I'automate
se fait via les bornes CO (24V) et OVO (0V).
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